SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
zabezpieczenie obiektu wytaczonego z uzytkowania

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru oznakowania pionowego ciggéw pieszych i rowerowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowg specyfikacje techniczng nalezy stosowac jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wyszczegdlnionych w pkt 1.1. Specyfikacji D-00.00.00. ,Wymagania ogdéine”.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
i utrzymaniem ogrodzen tymczasowych ogrodzen panelowych o wysokos$ci nie mniejszej niz 1,5 m i nie
wiekszych niz 2,20 m.

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji D-00.00.00. ,Wymagania ogdine” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Ogrodzenia panelowe - zgodne ze specyfikacjami technicznymi, spetniajace wymogi bezpieczenstwa,
wolne od uszkodzen zaakceptowane przez Inspektora.
Tablica 1. Rury stalowe okragte bez szwu walcowane na gorgco wg PN-H-74219

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt.3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow do pionowego oznakowania drég

Panele ogrodzeniowe, podstawy — do zamocowania konstrukcji powinny by¢ przewozone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie elementow
na $rodkach transportu powinno by¢ symetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i sprzetu (uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien sie odbywac
Srodkami transportowymi w sposéb uniemozliwiajgcy ich przesuwanie sie w czasie transportu i
uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST-D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.5.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi s3a:
a) Catkowity metr biezgcy/dobe postawionego ogrodzenia

Jednostki obmiarowe dla poszczegélnych robét, nalezy przyjaé w oparciu o zatozenia ujete
w przedmiarze robét, stanowiagcej zalgcznik do SWZ.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane po zakonczeniu i rozebraniu i uporzgdkowaniu terenu zgodnie z
zatozeniami zlecen, SST i wymaganiami Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

Ceny jednostki obmiarowej obejmujg zakresy czynnosci zqodnie z zalozeniami ujetymi
w przedmiarze roboét, stanowiacej zatacznik do SWZ. W zwiazku z powyzszym, zakres opisany
w hiniejszej specyfikacji, moze stanowi¢ rowniez sktadowa scalonej ceny jednostkowej




